
Sia S = {(x, y, z) ∈ R
3 : x2 + y2 ≤ A2, z = x2 + y2}, A > 0. Calcolare |S|.

soluzione. S è una superficie di rotazione, con, nelle notazioni precedenti, a = 0, b = A,
g(y) = y2. Dunque si ha

|S| = 2π
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